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Теорија електричних кола 

Милка Потребић
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Једначине електричног кола

Постављање и решавање
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Пример електричног кола са 
операционим појачавачем
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Одредити снагу отпорника R4 и струју генератора
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Обележавање чворова, приступа, 
усвајање смерова струја
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Граф електричног кола
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Стабло графа ел. кола, ф-контуре 
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Систем једначина кола
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Снага отпорника R4 и 
струја генератора
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Решавање ел. кола са операционим 
појачавачем – редукован систем једначина 
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1)1) i3 = 0 → i2 = 0 (КЗС, чв. 2) 
→ i1 = 0 (КЗС, чв. 1) 

2)2) u3 = 0 → V2 = V3

u2 = R3 i2 = 0 → V2 = V1 = ug

3)3) V3 = ug → i6 = ug / R1

1R

gu 4R

3R

2R

Одредити снагу отпорника R4 и струју генератора
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5)5) u7 = u6 – u5 = (R1 + R2) i6 = (R1 + R2) ug / R1 ...
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Пример електричног кола са 
зависним извором
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Одредити напон отпорника R5 и снагу контролисаног генератора
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Пример електричног кола са 
зависним извором
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Граф електричног кола
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Фундаменталне контуре

 p2 p5 p2

p1
p3

p5

p4
p8

μ1 μ2

μ3

μ4
p7

p6



0 15/49



др Милка Потребић, редовни професор, Теорија електричних кола, вежбе, Универзитет у Београду – Електротехнички факултет, 2020.

Систем једначина кола
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Четворополи

Једначине и примена
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Четворополи
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Једначине четворопола
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Пример четворопола: Т-мрежа
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Одредити r-параметре Т-мреже
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Једначине Т-мреже
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Одређивање r-параметара Т-мреже
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Jедначине четворопола: 
g, h, a параметри

Линеарна резистивна мрежа са два приступа 

не садржи независне изворе. 

Познати су r-параметри мреже.Познати су r-параметри мреже.

• Одредити g, h, a параметре.

• Који услов треба да задовољавају 
r, g, h, a параметри да би мрежа била 
пасивна?
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g-параметри
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Пасивност четворопола

• Отпорнички четворопол је пасиван ако је 
његова улазна снага ненегативна

• Из услова пасивности можемо одредити везу 
параметара, и обрнуто, на основу познатих параметара, и обрнуто, на основу познатих 
параметара можемо испитати да ли је 
четворопол пасиван

• Четворопол сачињен од отпорника је пасиван

• Четворопол је без губитака ако је његова 
улазна снага једнака нули
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Услов пасивности преко r-параметара

2221212

2121111

iriru

iriru



 2211 iuiup 

0p

    222212112121112211 iiririiririuiup 



0)(4

,0

22
2

21122211

11





rrrrr

r

 


 



022

2

1
2112

2

2

1
11

2
2

2
222212112

2
111

2








































C

x

B

x

A

r
i

i
rr

i

i
riiriirrirp




04

,0
2 



ACB

A

30/49



др Милка Потребић, редовни професор, Теорија електричних кола, вежбе, Универзитет у Београду – Електротехнички факултет, 2020.

Услов пасивности преко g-параметара
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Услов пасивности преко h-параметара
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Услов пасивности преко а-параметара
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Представљање четворопола за 
r-параметре

11r 22r
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 
Четворопол познатих параметара можемо у општем случају представити и преко зависних струјних извора.
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Представљање четворопола за 
g-параметре
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Четворопол познатих параметара можемо у општем случају представити и преко зависних струјних извора.
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Представљање четворопола за 
h-параметре
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Четворопол познатих параметара можемо у општем случају представити и преко зависних струјних извора.
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Питања
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Погледати предавање!Погледати предавање!
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Задаци

ОТА жиратор, Риорданов жиратор,

...
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ОТА жиратор

VCCS (OTA) 1

u1 u1g
1 2

VCCS (OTA) 2

u2u2g0 0
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ОТА жиратор

Вредности елемената (параметри) мреже са слике 
су познати. Мрежа има два приступа (порта): први 
приступ чине крајеви  и , а други приступ чине 
крајеви  и .крајеви  и .

(а) Одредити g-параметре мреже.

(б) Испитати да ли је мрежа пасивна.

(в) Испитати да ли је мрежа без губитака.
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ОТА жиратор
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ОТА жиратор
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Риорданов жиратор
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Задатак
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Риорданов жиратор
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